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Guia basica
de puesta
en marcha

Paso

!
-

Sfasesdg —

Alimentacion |_

Entradas multifuncidn
(7 entradasz)

Si g2 conectan dos o
més variadores al comin
de las entradas digitales |
tener especial cuidada
Por favar consutte el
manual de usuario

Alimentacidn 10 DC

2Kamin. A man)

1 Entrada de pulsns
Aa4vDC
5 (32 kHz max.) 1
Salida analdgica de tensidn
0a 10V (10 bits)

Conexiones estandar

DEL Bara conectar la
reactancia DC (DCL)
4

uitar el corocircuito)

Salida multifuncian
(2 salidas)

Puerto de
comunicaciones serie

(RE485/Madbus-RTU)

Clase D (claze de 200v)
Clase C iclaze de 400v)

Paso

Teclado de la consola

LEDs de estado

Puerto USE
para conexion

a CX-Drive
=] (Canector Mini B)

digital remoto
(RJ45)

e Edicion de un parametro
Pulsar para seleccién de grupo de parametros.
Grupos d,F,A,b,C,H,P,U.
EZ 2] Presionar para seleccionar el parametro.
) Presionar para editar el parametro seleccionado.
E= 23 Cambiar el valor del parametro.

) Validar. Volver al pardmetro sin validar.

Mantener presionado para volver al display por
defecto.

¢ Significado de los LEDs

RUN: Variador en estado de marcha

PRG: Preparado para ediciéon de parametros
TECLA RUN: Run por operador digital (A002=2)
PWR: Hay alimentacién en el circuito principal
ALM: Existe una alarma en el variador

Hz: Dato mostrado relacionado con la frecuencia
A: Dato mostrado relacionado con la corriente

Oo0Oo0oo0OO0O0O0

[Conector operador

et Seleccién de doble rango

El variador de la serie MX2 tiene un valor nominal
doble, puede funcionar con dos tipos distintos de
condicién de carga: aplicacion de par constante y
aplicacion de par variable. Seleccione el pardmetro
b049 seglin su aplicacion.

Dos opciones, codigos de seleccion:

5049 Seleccidn de oo

doble rango HID {par constante)

01 ... ND fpar variable)

Cuando se cambia, la corriente de salida nominal y
los elementos relacionados se  cambian
automaticamente. Las diferencias entre HD y ND se
describen a continuacion.

st Grupos de parametros

HD ND
u Para carga pesada con alto par|Para carga normal sin que
50 requerido S8 reguiera par alto
4, Ascensores, gruas, cintas Wentiladores, bombasg, aire
plicaciones .
transportadoras, etc acondicionado, ste
Corriente
nominal 3.0 A {monofasico de 0.55 kW) |3.5 (monofasico de 0.55kWY)
(Ejemplo)
Coments 82 |, ooy s 120% B
sobrecarga
Paso

Funcién de autotuning

Arranca el autotuning
—
) 2
@,7\)?

Paso 1: Establezca sl
tamafio ¥ los polos
del motor

HOO3 | Tamario del maotor

~ -

HOOY | Polos del motor

Parametros de perfil principal Programacion

Funciones estandar Programacidn

potencia
e Modelos hasta 4 Kw

Monofésico

B [PO/+| P+ | N-

olplgle

=8 Conexionado circuito de

Trifsico

BB POU+H| P+ | -

olplo|o

LU N QU2 (W3

RALT [ SI2 | TIL3 | Ut (VT2 | W3
Q

Entrada
de alimentacion

Entrada ,  Salida al motor Entrada Salida al motor
de alimentacidn de alimentacion
e Modelos a partir de 5.5 Kw

RLT | 82 | T3 | UMt | M2 [ W3

PO+ [ Pr+| | N- | RB G G

o |O|l0]||O

N J \ J
ir

Salida al motor

Funciones de ajuste preciso Programacion

Funciones de los terminales multifuncionales Programacidn

Constantes del motor Programacidn

Funciones de drive programming, entrada de pulsos,

L Programacidn
comando de par, posicionado 4

Pardrnetros de usuario Programacidn

Errores

Funciéon Acceso Paso 2: Establezcala
Mnnitarizacidn hManitar frecuencia base Se muestra el resultado

PES® Inicializacién de
parametros

Puede restaurar todos los parametros del variador a
su configuracién de fabrica original (predeterminada).
Para inicializar el variador, siga los siguientes pasos:

. Seleccione el modo de inicializacién en b084.

. Seleccione b084 = 04.

. Seleccione b085 = 01.

. Seleccione b094 = 00.

. Configure b180 = 01 y presione la tecla Enter para
comenzar la inicializacion.

. El siguiente display aparece durante unos
segundos y finaliza la inicializacion con d001
visualizado.
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Visualizacion durante la inicializacion

Inicializacion del historial de disparos

Modo de nicialzacio Lares A
inicializacion nicializacion para el area

Inicializacion para el area B

El digito zquierda gira durante la inicializacion
ﬂ Parpadea alternativamente

Modo HD
Modo ND

Modo de operacicl
después
de la inicializacion

Moda de alta frecuencia

y latensidn AVRE

Frecuencia hase

Seleccidn de AVR

Cormpletado

Paso 3: Active el autotuning Paso 5: Barre el display con
la tecla STOP

[ho0 ] — [ar]

-
N
/
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Paso 4: Inicie el variador
conforme a la fuente
de comando RUM [

Paso 6: Active |a constante
del motor con HOOZ

Cuando se activa el comando RUN, el motor
funciona siguiendo los pasos siguientes:

1. Primera excitacion de c.a. (sin giro)

2. Segunda excitacion de c.a. (sin giro)

. Primera excitacion de c.c. (sin giro)

. Operacion V/F (80% de la frecuencia base)
. Operacion SLV (X% de la frecuencia base)
. Segunda excitacion de c.c. (sin giro)

. Muestra el resultado.

No ol w

Nota 1 Si esta configurado sin giro (H001=01), se
omiten los pasos (4) y (5).

Nota 2 Tras completar el autotuning, asegurese
de establecer 02 en H002.

Nota 3 Desactivar la configuracién de inyeccién de
c.c. (A051=00) y Ila seleccion de
posicionamiento simple (P012=00) antes
de comenzar el autotuning.

Nota 4 Desactivar el terminal ATR (52: activar
entrada de comando de par) antes de
comenzar el autotuning.

Nota 5 Revisar la corriente de vacio en H033, en
el caso de haber realizado autotuning
rotacional.




Selecciéon de RUN

* RUN por consola m

nln}
Acceder al parametro AOGe

oe
Establecer el valor U

dicho
parametro se encenderd el LED
de la tecla de RUN.

Una vez establecido

¢ RUN terminales (por defecto)
Acceder al parametro AOGe
ni
Establecer el valor U ¥

0 (2 hilos) (por defecto)

Ligica MPM Légica PNP

3|z | L|rcyr4

Inverso 1
Directa

o (3 hilos)

Inverso 1
Dirgcto

Acceder al parametro coot
Establecer el valor cld
Acceder al parametro cooe
Establecer el valor I? |
Acceder al parametro Coo3

Establecer el valor cc

Ligica MPR Ligica PMP

Parametros principales

Activacion resistencia de
frenado

=8 Seleccion de referencia
de frecuencia

e Frecuencia por consola
, [
Acceder al parametro Hﬂﬂ |
n
Establecer el valor U =
La referencia de frecuencia en Hz se
establece en el parametro FDD !

e Frecuencia por terminales (por defecto)

Acceder al parametro ROG |
n
Establecer el valor U |

Potenciometro Tension Corriente

) *

Fuente de entrada analdgica

00: Seleccidn de [AT]: ON=0I,
OFF=0

01: Seleccidn de [AT]: ON=POT,
OFF=0

02: Seleccion de [AT]: ON=POT,
QFF=01

Seleccidn de
RGOS terminal [AT]

Si no se selecciona [AT] en ningun
terminal se interpretara [O]+[Ol].

Cadigo Nombre Descripcion Valor inicial Acceder al parametro hﬂgE
Comonts Nivel de proteccian temmo- Comonte vl Establecer el valor de activacién BDR, el rango es:
kO I2 |nominal del electrdnica, configurat la corriente del variador () 330 a 380V (clase de 200 V)
motar nominal del mator 660 a 760 V (clase de 400 V)
01: Terminales de control
Fuente de 02: Operador digital (FOO1) Acceder al parametro bﬂgﬂ
AOD | |referencia de |- Modbus 0 P grame
ecuencia 04: Tarjeta opcional
06: Entrada de pulsos E |
10: Drive Programmig § Lty al
01: Terminales de control g . oA b0S0 T% =1—2—2 100
AOO? Fuente de 02: Oparadar digital (Tecla RUN) m L1 —vta— —u = —n - 100 529
camando RUM |03 Modbus g = Yorme
04: Tarjeta opcional =
Frecuencia Ajuste de la frecuencia nominal
RO03 norminal (Hz) = Acceder al parametro bﬂg-"
AODy |Frecuencia Auste de la frecuencia maxima 50 Establecer el valor en ohmios de la resistencia.
maxima (Hz) b Eﬂ
Fuente de entrada analdgica Acceder al parametro
00: Seleccion de [AT]: ON=0I, P Dg
- QOFF=0
AOOS [Setecsionde | de AT} ON=POT, - Establecer el valor
terminal [AT] . ﬂgs
OFF=0 Acceder al parametro h
02: Seleccidn de [AT]: ON=POT,
OFF=0I Establecer el valor ae
16 multivelocidades en funcidn de
AO20 las entradas digitales
: Frecuencia de  |configuradas como CF1, CF2, B
: multivelocidades |CF3 y CF4, o a nivel de bit como
RO3S SF1, BF2, 5F3, GF4, SF5 SFE y P
e T aso
SF7 Refuerzo de par
Refuerzo de par Ganancia de par a bajas vueltas
AO42 P (%), a la frecuencia establecida 10
manual
en AO43
Cura 00: Par constante
; 01: Par variable
A0 i T T o
03: Contorl vectorial (SLv)
00: Desactivado Hz
Acticacion de |01 Activado durante STOP N
A0S | frenado de c.c. |02: Activado por deteccidn de oo =":',I;
frecuencia N
Nivel de o o Corriente nominal
b022 |restricrion de Entre el J0% y el 200% de la del variador x 1.5
cartiente nominal del variadar
sobrecarga (A4
Seleccion de
. 00: D tivad q
b2 |supresidn de 01 Aitsi:d:a ° uli} Rasg L|Sta.d0 de alarmaS
sobrecorriente A A
bOYg Seleccion de 00: HD ({par constante) o prl nci pales
daoble rango 01: MD (par variable)
Hi | de d 1 Hi I d
b083 Fricudencla Rango de 2.0 a 15.0 kHz 50 Eq.e Is‘?rgaés :ecilesr?tae?s diiffa?is 5
portadora l it et
[O0 1 |Entrada digital | 00 RUN directo —d |dus i | | 085 |
£002 |Entrada digital 2 01: RUM inverso f - I
CO03 |Entrada digital 3 12: Fallo externa ! . N ¥ )
CO04 |Entrada digital 4 |Entradas digitales multifuncién [, Reset Causa del dispam] ?::;:Z:T:;:; (== [Ea1.2] & Godige
C005 |Entrada digital 5 02 Multivelocidad 1 — | __"l_' 1
CO0B |Entrada digital 6 03:Multivelocidad I ﬂ' Encendido o procesamiento inicial Y )
CO07 [Entrada digital 7 06 JOG | rarmda 60.00] [ Frecusneia
C02 | |Salida digital 11 00: RUM __#
. . " - N . 01: Frecuencia Deceleracién
L0228 |3alida digital 12 |Salidas digitales multifuncidn alcanzada 5,00 | [ Comente
[O2E |Salida de rele 05 Marma wlocidad constarts ' Nem W de salida
FOO2 |Acceleracion Tiernpo en segundos 10,00 Foeleracidn =l
; i T 7] Bl Tensién del
FOO3 |Deceleracidn Tiempo en segundos DEPEHLDE‘DdDE - Comands 0 He y RUN 264.0 o bil';s‘;oenc.z
Corriente de -
HO23 vacio del motor Establece la coriente lo del motor |potencia del Frecuencia ., Tiempo de
variador - modo RUN
Frenado de c.c. transcurmido
Restricoidn de sobrecarga . o Tiempa de
=) y 15 | f4 encendido
 transcumido
Paso H Tnei
Monitores principales
11 Codige | Descripcion Causa
EQI Cortocircuito en la salida del variador, eje del motor
Eoe blogueado o carga pesada
Monitor Descripcion Tnidad 03 Sobrecorriente (Se plruvucla;j cumednle eiceswa para el variador, por lo
- - que la salida se desactiva.
dod | Freqleuc1n de s?hd’a Hz ElY El cableado del maotor de tension doble es incorrecto
d002 Corriente de salida A Sobrecarga del motor, el variador se dispara y
Direccién de rotacion desactiva su salida.
d003 |“F'Forward ... - EDS |Sobrecarga Establezia una aceleracion mas suave para reducir
“o" Parado T Reverse 4 los picos de comente (FO02/A092).
Compruebe los pardmetros del motor (HO20 a HO34),
dig4 | Variable de proceso (PV) de PID| — seqln el métado de control del motor (A044)
. EDT  |Sobretensitn La tensidn del bus de c.c. supera un umbral debido 2
ESl?’_gD det'tles de entrada: I energia regenerativa del motor
1 ! 1l on - Praducida por un terminal de entrada configurado
d005 g’}, SZ:E H .“Q oFF E 2 |Falloextemo comn EXT.
R I _ Sobretension El variador prugba la sobretensidn de entrada después
Estado de terminales de salida: ElR de entrada de rue el variador haya estado en el modo Stop
=N o - durante 100 sequndos
= |BBEH:
QL,, ey Y -V oFF E30 Enror de Sobrecortiente en el circuito de potencia
Roav 1112 wariador
Frecuencia de salida escalada Parada de
dool por b0S6 - EN emergencia Se ha acticado al parada de emergencia
dO0B | Frecuencia de salida actual Hz
d0 13 | Tension de satida v Para una informaciéon mas detallada, consulte el
— - - manual de operacion del 3G3MX2.
d 102 | Tension en bus de continua kY i .
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